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1. INLEDNING

I slutet av april 1971 observerades i Ostersjon den nybyggda
sovjetiska robotjagaren '"500" av KRIVAK-klass. Tyvirr wvar

en del av utrustningen dold av kapell. Ett antal flygspanings-
bilder, Zven omfattande goda stereolodbilder, tagna vid till-
f8llet ifrdga, har dock mdjliggjort en viss detaljanalys.
Resultatet av verkstdlld bildm&#tning och utvirdering presen-

teras i foreliggande prelimindra rapport.

1.7, Allmidnna data rdrande fartyg och bestyckning

KRIVAK synes vara ett vdlproportionerat fartyg med forlidngd
back till nirmare 80% av lingden Sver allt (se fig 2), utdt-
fallande forstdv, "flare" (av ca 8 m lingd) och ankarklys
nédra stdvpynten, lidgt fribord akter, rundad akter med ndgot
overhidng (ca 2 m), férligt bryggparti med mastarrangemang
obetydligt forom fartygets mitt, ndgot akterligt placerad,
14g avgaskanal (skorsten) med i det nirmaste kvadratisk
6ppning (ldngd ca 5,5 m och bredd ca 5,9 m, se fig 1) och
av en form, som erinrar om KASJIN-klassens skorstenskon-

struktion.

Fartyget har en mé&tt léngd Ca av ca 121,5 m och en ldngd i
vattenlinjen av ca 111,8 m, Det fdrlingda backsdicket (se fig 2)

har en stdrsta bredd av ca 14,4 m (mdtt 14,37 m) lidngs unge-
far 46 m av midskeppspartiet. Stdrsta bredden i VL har mitts
till ca 13,8 m (13,84). Djupgiendet uppskattas till ca 4,6 m.

P4 basis av dessa vidrden och med en beddmd fyllighetskoeffi-
cient av 0,515 har deplacementet berdknats. Resultatet visar,
att robotjagaren fullt lastad deplacerar ca 3,700 ton. Stan-
darddeplacementet bor vara ca 3.000 ton. Framdrivningsmaski-

neriet torde utgdras av gasturbiner, sannolikt 2 till antalet.

Luftintagen till dessa &ro av allt att doma anordnade i dicke
byggnaden nirmast forom skorstenen. Oppningarna, som ursprung-

ligen varit v8l synliga, hade i april 1971 forsetts med ddljande
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Fig 2. Flygsnedbild av robotjagaren "500" av KRIVAK-klass under gdng med ca 20
knops fart. Aktra lvrobotlavettaget har varit i hojt ldge och ar p& nedgdende -
blott dversta toppdelen skymtar dnnu i den delvis Oppna brunnen. VDS-anldggningens
sldpkropp ar utlagd (se dven fig 7 och 8).

Fig 3. KRIVAK-jagarens aktra midskeppsparti fotograferat strax efter expone-
ringen av bilden i fig 2 ovan. Aktra lvrb-lavettaget dr i nedsdnkt Tdge och
brunnen helt tickt. Skorstenen dr konstruerad som avgaskanal med ejektorverkan
varigenom kylluft sugs in (genom i skorstenssidorna upptagna gallerdppningar)
och blandas med avgaserna. Hdrigenom minskas IR-strdiningen, och avgaserna fa
en 13g profil.
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skdrmar, sannolikt som skydd mot Overbrytande st.
Skorstenen &dr konstruerad som avgaskanal med ejektor-
verkan, varigenom kylluft sugs in (genom i skorstens-
sidorna upptagna gallerdppningar, se fig 3) och blandas

med de varma avgaserna, Hirigenom minskas IR-strdlningen.
Arrangemanget ger dessutom avgaserna en ldg profil,
Avgaskanalen torde samtidigt vara ventilationsavlopp for
maskinrummet, Ovre delen synes vara férsedd med ndgon typ
av innerskorsten, som bidrager till ytterskorstenens avkyl-
ning (IR!).

Gasturbinerna beddms utveckla en effekt av ca 2 x 25,000 hk.
Kslvattenmsnstret i vissa lodbilder tyder pd att jagaren

har tvd propellrar.

Med ledning av midtta dimensioner i VL, uppskattat djupgdende
och bedomd effekt har maximifarten vid 3.000 ton beriknats
till ca 33 knop och vid 3.700 ton till ca 30 knop.

Bestyckningen omfattar vapensystem mot s8vdl sjomidl som
luftmdl. I den forstndmnda gruppen ingdr anliggningar for
bdde radarspaning och uv-spaning, ett sjbrobotsystem, sanno-
likt for rb typ S5-N-10, med tillhdrande styrningsradar av
ny typ, torpeder, litt artilleri (allm&lspjiser) med eldled-
ningsradar och AU-raketpjédser. Mot luftm&l har jagaren spa-
ningsradar, ett nytt lvrobotsystem (med hdj- och sinkbara
lavettage) och tillhdrande eldledningsradar av ny typ samt

14tt artilleri (allmdlspjidser) med eldledningsradar.

KRIVAK har fyra sjorobottuber sammanbyggda sida vid sida
till ett kvadruppellavettage uppstdllt pd backen (se fig 1,
2 och 5), Tillhrande styrningsradar (2 st) dro placerade |
pd plattformar uppbyggda Sver bryggpartiet mellan forliga

lvrb-radarn och fyrbensmasten (se fig 1-2 och 5-6, mom 3...).
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Robotlavettaget

Tublingden, mitt &ver tublocken (de buktiga ytornas cent-
rum), 4r ca 7,85 m och tubernas diameter ca 1,7 m.
Motsvarande virden pd KRESTA-II &ro ca 8,0 och 1,7 m.
Tublédngden pd& KRESTA-I &r ca 10,5 m, pd NANUTJKA ca 10,3 m
och pd OSA-III ca 6,4 m. Tubdiametern pd den sistnimnda &r
ca 1,67 m.

Allt talar for att KRIVAK tilldelats samma tuber som KRESTA-IT,
dock med den skillnaden att robotjagarnas tuber monterats
sida vid sida, kryssarens ddremot i par Sver varandra, De &ro
i b&da fallen omslutna av en ytterkipa (p2d KRESTA-II med
kvadratisk genomskdrning, 3,7 x 3,7 m; och rundade horn,

p& KRIVAK med en total bredd av ca 7,2 m).

I tillgidngliga spaningsbilder dr KRIVAKs kvadruppellavettage
i samtliga fall inriktat langskepps och horisontellt. Det
vilar pd ett centralt fundament »d en hojd ovan dick av be—
domt ca 1,0 m och bor diarfor kunna eleveras ca 150.
KRESTA-II:s bada sjorobotlavettage dro i skjutlidge ele-

verade ca 170.

Tillh6rande sjorobotar ha dnnu ej observerats., Det &r emel-
lertid sannolikt, att KRIVAKs tuber anordnats for samma robot,
som ingdr i KRESTA-II:s sjodrobotsystem, beteckning SS-N-10.
Den uppskattade maximiskottvidden for dessa rb &r ca 50 km
och den effektiva rdckvidden 30 & 35 km.

SS-N-10-robotarna dro sannolikt ledstrdlestyrda i forsta delen
av banan, De forutsidttes vara forsedda med aktiv radarmdl-
sokare, alternativt IR-m&lstkare eller en kombination av

dessa bdda typer. Genom ledstralestyrningen kan rb inriktas
forhdllandevis noggrant mot mdlet och rb-mdlsdkarens sektor-
avs6kning i sida darfor goras liten, vilket dr fordelaktigt

ur stdérskyddssynpunkt.
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KRIVAK har ett helt nytt lvrb-system med hajé och sidnkbara
robotlavettage, anordnade i brunn, det ena inrymt i forskeppet,
mellan sjdrobotlavettaget och AU-raketpjédserna, det andra i ak-
terskeppet mellan skorstenen och 76 mm torndubbellavettagen

(se fig 1-3 och 5-7).

Nar lavettagen &dro i nedsinkt lidge, tillslutes brunnarna med
cirkelformade skjutluckor, delade i halvor i léngskeppsled.
Luckdiametern &r ca 2,6 m, Forliga brunnen dr i samtliga
bilder helt tickt (se fig 1-2 och 5-6), den aktra blott i

fig 3 och 7.

I fig 2 &r aktra lavettaget pd nedgdende - Bversta toppdelen
skymbtar dnnu ovan luckans plan, Luckans b&da halvor, som va-
rit skjutna 4t sidan, styrbord respektive babord dver, halla
pd att slutas, I lodbilden (fig 1) har lavettaget sinkts ytter-
ligare ndgot och i fig 3 Ar brunnen tillsluten.

I lavettaget mirkes ett pelarfundament, vars huvud har dimen-
sionerna ca 720 x 665 mm (ovanifran sett). Fran detta utgir
sidoarmar, som uppbdra lavetter, eventuellt avsedda for fyra
robotar typ III i enlighet med skissen i fig 4. Ungefé&rliga
topphdjden dver luckplanet har i diffusa fjarrbilder mitts till
ca 2,74 m och robotarnas lidngd till ca 3,3 m. Ett arrangemang
med blott tvd robotar dr givetvis ocksd tdnkbart, men kravet
p& hdg salvtakt (2 rb/salva) talar for alternativet 4 rb.

Av tillgidngliga lodbilder synes framgd, att den fria brunns-
bredden &r begrinsad av tdckluckornas tvirskeppsgdende glidra-
mar (?). Avsti3ndet mellan dessa har mdtts till ca 1,86 m.
Lavetterna formodas ddrfor vara eleverade, ndr laddat lavet-
tage skall hojas resp sédnkas.

AY neddmes ha en maximirickvidd av ca 15 km.

Rent kommandostyrningssystem anvidndes i hela banan,

I vapensystemet mot luftmdl ingdr dessutom en radaranlidgg—
ning fér fjidrrspaning och mdlangivming (se mom 2,1.1.) och i

lvrobotsystemet tvd eldledningsradar av ny typ (mom 3.1.1.).
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KRIVAK har i likhet med KYNDA- och KASJIN-klassernas fartyg

bestyckats med fyra litta automatkanoner av 76 mm kaliber

il

(enligt uppgift L 65), uppstidllda som allmd8lspjiser i torn-

dubbellavettage. Lavettagen dro placerade i XY-uppstédllning,

1

det ena vid akterkant av det forlingda backsdicket, det andra

omedelbart akter dirom pd det 18ga akterdicket (se fig 1-3 och

7-8).

1

I vapensystemet ingdr en eldledningsradar typ OWL SCREECH

i

uppstilld pd dicksbyggnaden forom den 18ga skorstenen (se
fig 1-3 och 7).
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KRIVAK har Atta 53 cm torpedtuber i kvadruppel+tabstdll i

bordvartsplacering pd det forlidngda backsddcket omedelbart

1|

akter om bryggkomplexet, ett om styrbord (se fig 1-3 och
5-7) och ett om babord (fig 1-3 och 6-T7).

Tuberna sakna sked. Totala lingden har midtts till ca 8,3 m.
Bédda tubstdllen dro tHckta med kapell. Tubformen framtrider

dock tydligt i ett flertal spaningsbilder,

L |

1.1.5. Minbanox

P4 akterdick mirkes minbeno», en om styrbord och en om babord,

som leda till avltpningsslusser i den rundade akterns Gver-

i

hing (se fig 1 och 7-8).

(N

KRIVAK har tvd 12-rdrslavettage i AU-raketsystem typ MBU 2500 A

(N

uppstdllda pd en dicksbrggnad forom bryggpartiet (se fig 1-2
och 5-6).

De tolv utskjutningsrdren dro i bdda dndar skyddade av kapell.

(N (N

f
|
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Fig 5. KRIVAK-jagarens forskepp fotograferat fran styrbords bog. P& for-
ddck dominerar sjrb-lavettaget med 4 tuber sannolikt for SS-N-10. Akter
dirom mirkes det cirkelrunda “taket" over den forliga 1vrb-brunnen, dar-
efter 2 st AU-raketpjaser typ MBU 2500 A och i ABCD-1iknande uppstallining
over bryggpartiet och p& mastplattformar en ny eldledningsradar for 1vrb,
ny styrningsradar for sjrb (2 st), navigeringsradar typ DON KAY och spa-
ningsradar typ HEAD NET C.

Langst t v p& det forldngda backsddcket skymtar friamre delen av styrbords
kvadruppeltorpedtubstdll och ddrdver pd en ddcksbyggnad midskepps eldled-
ningsradarn for aktra 1vrb.
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Fig 6. Flygsnedbild av KRIVAKs bryggparti sett i ungefar 90° malvinkel
(jfr fig 5). For ddrom markes de bdda AU-raketpjdserna och den tdckta
Tvrb-brunnen, 1dngst t v i bilden de bdda kvadruppeltubstdllen for 53
cm torpeder, dolda av kapell.
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1.1.7._Hydrofoner

Forskeppets utformning med utitfallande forstdv, "flare"

av ca 8 m lidngd, och forligast mdjliga ankaruppliggning

med klys ndra stidvpynten kan tyda pd att man behosvt ut-
rymme for en skrymmande boghydrofonanliggning av samma

typ som pd KRESTA-II och KANIN. Denna typ arbetar pd ca

8 kHz.

Omedelbart akter om 76 mm torndubbellavettagen domineras
akterskeppet av en VDS- (Eﬁriable Depth §onar)—anl§ggning,
som skyddas av en 18g, i lod sett hammarformad d&cksbyggnad.
I den forliga, tvirskeppsgdende delen av byggnaden, "hammar-
huvudet", torde en fdrhdllandevis stor, delvis forsinkt
kabeltrumma for slédphydrofonens kabel vara inrymd. Den
aktra 18ngsmala delen, "hammarskaftet" (ldngd ca 10 m och
bredd ca 2,7 m), férmodas vara avsedd for en sléplronp av

6 4 7 m lingd jidmte anordningar for utlidggning resp intag-
ning av slidpkropp och slépkabel,

Déacksbyggnadens oppning akterut och avldpningsslussen for
sléapkropp och kabel tidckes av en formlucka i den rundade
akterns Overhidng., Fig 1-2 och 7-8 wvisar luckan uppfialld

och slapkroppen utlagd.

I fig 8 mdrkes de bdda bdjda grii~ -, som dro avsedda att
infidnga slipkroppen vid hemtagning, och av fig 7 framgir

tydligt, att slédpkabeln &r stromlinjeformad,

Akterut pd ddck mirkes tvenne bullerbojar upplagda invid
den rundade aktern, en om styrbord och en om babord, matt
lingd ca 2,1 m (se fig 1 och 7-8).

Wiretrummor med tillhdrande bogserwire Zro placerade pa

omse sidor sliphydrofonens dicksbhyggnad.
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Fig 7. Flygsnedbild av robotjagaren "500" av KRIVAK-klass, sedd rdtt
akterifrdn. Obs det 1dnga, jamnbreda midskeppspartiet och VDS-anldgg-
ningen akter. Slaphydrofonens skyddslucka i den ndgot rundade aktern
dr oppnad och sldpkroppen utlagd.

P& Omse sidor sldpkabeln mdrkes i akterns dverhang griparmar for in-
fadngning av sldpkroppen. Den forh&llandevis 13ga dacksbyggnaden for
k?beltrumma och slapkropp talar for att trumman dr forsankt (jfr fig
8).
P& akterddck bordvarts markes minbanor, en om styrbord och en om ba-
bord, som leda till avldpningsslussar i akterns oOverhdng.
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Fig 8. Flygsnedbild av KRIVAKs akterskepp med 76 mm torndubbellavettage i

XY-uppstdllning, akter ddrom en 18g dacksbyggnad for sldphydrofonens kabel-
trumma och anordningar for utldggning och intagning av sldpkropp och slap-

kabel (jfr fig 7).

Luckan i den svagt rundade aktern dr Gppen och slapkroppen utlagd. Sldpka-

beln dr som synes stromlinjeformad i genomskdrning.

P& dick nira aktern dr bullerbojar upplagda, en om styrbord och en om ba-
bord (se dven fig 7), och invid VDS-byggnaden mdrkes trummor med tillho-
rande bogserwire.

i

i
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2. RADAR FOR SPANING, OVERVAKNING OCH STRIDSLEDNING

2,1, Luftbevakning och ytspaning

Fyrbensmasten vid akterkant av bryggkomplexet uppbidr en luft-
och ytspaningsradar typ HEAD NET C (se fig 1-2 och 5-6).

En av HEAD NET C:s bdda antenner, nfimligen den vars reflek-
tor dr horisontell, har mataren for 10 cm radarn lkombinerad

med en frdgeantenn for IK enligt standardiserad modell

-(se mom 6.1.).

Lutningsvinkeln mellan de bdda antennerna har mitts till ca

o}
287,
Antennsystemets hojd over vattnet, mdtt till reflektorcentrum,
dr ca 21,8 m,
Betrdffande tekniska data hédnvisas till "Rapport Gver foto-
tolkning och virdering av teleteknisk utrustning pd sovje-

tiska robotkryssare av KRESTA-klass', april 1968.

HEAD NET C lEmpar sig icke blott som luftspaningsradar utan

ocksd for ytspaning pd stora avstdnd och bor vidl lidmpa sig

for mdlangivning.

Den kan ddrfor med fordel betjédna fartygets olika vapen-
system mot badde luftmdl och sjomdl.

HEAD NET C uppskattas ha en noggrannhet i sida av = 0,75O

och i avstdnd av + 300 m,

Rickvidden uppskattas till ca 60 nautiska mil (ca 110 km)
mot flygplan med 4 m2 mdlyta pd ca 6.000 m hdjd.

2.2, Navigering

—

2.2.1._Typ_DON_KAY

KRIVAK dr utrustad med 1 st 3 cm radar for navigeringsidndamil
typ DON KAY placerad pi en mastplattform forom och under
HEAD NET C radarn (se fig 1 och 5-6).
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DON KAY &r forsedd med metallreflektor av paraboloidisk form,
osymmetriskt matad underifrén, Reflektorns dimensioner ha
mdtts till: héjd ca 600 och bredd ca 2,400 mm, Reflektorn

dr stabilt upphingd Sver vridbordet och saknar vindstabili-

serande fenor.

Radarn har en héjd over vattnet, métt till reflektorns mitt,
av ca 19,2 m,
Betraffande tekniska data hdnvisas bl a till "Rapport over

fototollming och virdering av teleteknisk utrustning m m pd
sovjetiska robotkryssare av KRESTA-II-klass', mars 1971.
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3. ELDLEDNINGSRADLRE

3.1. Styrningsradar av ny ty» tillihorande KRIVAKs sjo-
robotsysten = ;Eka;yz;v

I KRIVAKs sjorobotsystem torde ingd tvd styrningsradar av
ny typ med cirkuldra paraboloidreflektorer av metall., De
dro placerade i dverhsjd unpstdllning pd plattformar Sver
bryggkomplexet nidrmast forom fyrbensmasten, som uppbir
HEAD NET C radarn (se fig 1-2 och 5-6).

Antennerns dro mittmatade.
Reflektorns diametecr he™ midtts +ill ca 1,2 m och avstdndet

mellan matare och reflektor till ca 0,5 m.

En formodad vigledare, som dr dragen ut till mataren, har
dimensioner, som ndrmast svara mot 10-cm bandet. Radarn

bedtmes ha ndgon form av avsokning.

Antennen, som uppbires av ett kort, forhdllandevis kraftigt

pelarfundament, #r forsedd med stabilisatorer.

Anvéndning

Antennerna beddmes tillhSra sjorcbotsystem SS-N-10 och
avsedda for ledstridlestyrning av rb i forsta delen av
banan, Roboten bdr hirigenom kunna inriktas relativt
noggrant mot médlet och rbmdlsbkarens sektor dirfor gbras

liten (vilket #r férdelaktigt ur stérskvddesinprit).

3.2, Lvradaranlidgegning av ny typ

I KRIVAKs lvrobotsystem ingdr tvd eldledningsradar av ny
typ, uppstidllda i grupp med var sitt lvrobotlavettage., Den
forliga &dr placerad vid forkant av bryggkomplexet (se fig
1-2 och 5-6), den aktra pd en plattform Sver dicksbyggnaden

nirmast akter om brygepartiet (se fig 1-3 och 5-7).
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Bidda anliggningarna &r dolda av kapell. Vid en ndrmare
analys av olika spaningsbilder framitrida dock konturer
av antenndetaljer, som visa att den nya konstruktionen
dr sammansatt av ett flertal antenner. Idéskissen i

fig 9 antyder ett ungefdrligt arrangemang.

Overst mirkes en sannolikt snabbroterande antenn (A)
for spaning, didrunder en formodad antenn for mdlfslj-
ning (B) och vid sidan av denna en trattantenn (C)
for kommandosignalering. Framifrdn sett till hdger om
(A) och (B) antydes med streckade linjer en sannolik
antenn(er), D, for robotfdljning jimte trolig optisk

foljningsutrustning.

A-antennen utgores av en avskuren paraboloid med en matt
oppning av ca 1,9 m. Den torde anvéndas for spaning/in-

visning i sida.

Mycket talar for att spaningsdelen i anlidggningen arbetar
p& ca 7.100 MHz med 2800 Hz pulsfrekvens och avsdknings-
tiden ca 2 sek/varv., I varje fall har nimnda signal kon-

staterats hirrdra fridn XRIVAK,

B-antennen kan vara en cirkuldr parabol av Cassegrain-
eller linstyp. Den har en ungeférlig diameter av ca

e ok

P4 grund av att mdlen ofta dro smd och kunna anflyga pid
mycket 14z hdjd (attack- och sjdrobotar m m) anvindes
sannolikt -".gon form av dopplerbehandling.

CW-teknik beddmes ej vara aktuell i detta fall.

Vid md1lfoljning antages monopuls eller lobe-on-receive
komma till anvindning, Aktiv avsdkning vid m8lfdljning &r

mindre trolig bl a med hidnsyn till storskyddsskidl.




ca 0,35m
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-—ca 1,1m

9. Idéskiss visande eldledningsradar av ny typ for lv-
robotsystem pd KRIVAK,

sannolikt snabbroterande antenn f&r spaning,

i antenn for m&lfsljning, :
trattantenn for kommandosignalering, och

" untenn(er for robotfdljning samt troligen

T el 21 eR 39S A e Y 1S A T
OpTIsX Malioliningsutrusoning.,.
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I betraktande av den kinda sovjetiska foérsiktigheten
ifrdga om anvidndningen av nya tekniska l@sningar vid
utvecklingen av nya system och med hidnsyn till utform-
ningen av Sovjetunionens &vriga moderna lvrobotsystem

bedomes kommandostyrning med link vara den troligaste

styrprincipen. I s& fall bor rb vara forsedd med en
transponder. Av vinkelnoggrannhetsskidl torde mil- och
rb-f5ljning i slutfasen ske med antenn (B). Transponder-
signalen mé&ste ligga p& samma frekvensband som mdlfljnings-

signalen.
Svidrigheter vid rb-infdngningen kriver troligen speciella
rb-inféngningsantenner (D?)., Dessa extra antenner kunna

vara relativt smé.

For kommandosignalen behOvs endast en mindre antenn, typ
horn (C).

Optiska foljesystem, TV och IR, (D), beddmes med stor san-
nolikhet ingd i anldggningen,

3.%3. Eldledningsradar for artillerisystem med 76 mm akan

3.3.1._Typ OWL SCREECH

Som eldledningsradar i vapensystemet med 76 mm allmdls—
pjédser ingdr en OWL SCREECH, uppstdlld pd dicksbyggna-
den forom den 1l8ga skorstenen (se fig 1-3 och 7).

Betrdffande tekniska data och dimensioner m m hdnvisas till
"Rapport rorande teleteknisk: utrustning pd sovjetiska
robotfregatter av KASJIN-klass'", november 1964.

KRIVAKs OWL SCREECH-radar har forsetts med TV-sikte (pla-
cerat till hdger bakom den paraboloidiska metallreflektorn),
vilket framgdr av att en lidmpligt utformad Sppning upp-
tagits i reflektorn framfor TV-instrumentets optik (se

dven "Rapport over folotolkning och virdering av teletek-

nisk utrustning pd sovjetiska robotkryssare av KRESTA-klass",
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april 1968, blad 52-53).

3.4, Formodad testantenn fo: lvradaranlidggningarna

Akterut pd sliphydrofonens dicksbyggnad mirkes mast-
foten till en fillbar, smicker mast med en pad toppen
monterad testantenn (?) for KRIVAKs nya lvradaranlégg-

ningar.

I fig 1-2 och 8 ser man masten fZlld, vilande pd d&dcks-
byggnaden, total ldngd ca 13,8 m.

En erhdllen fjidrrbild av KRIVAK visar masten i rest lédge.

4. SAMBANDSMATERIEL

4.1. VHF- och UHF-antenner

KRIVAKs begrinsade mastarrangemang erbjuder forhdllandevis
ringa plats for VHF- och UFF-antenner., Fyrbensmastens ré-
armar och cn smicker fackverksmast vid akterkant av den

forra uppbdr de flesia.

P4 fackverksmastens topp mérkes en HIGH POLE B och pd en
konsol vid toppens akierkant en BXXE PUMP, ddrunder en
rundstrdlande bredbandig antenn typ POP_ART och en
CAGE_BARE,

Vid rdarmarnas nockar ndrkes tvd omvikta, vertikalpola-
riserade halvvigsentenrer typ LONG_FOLD, en om styrbord och

en om babord.

4.2. HF-antenner

KRIVAK &r rikt utrustad med spritantenner for HP-trafik

dvensom triddantcnne:r.
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5. TELETEKNISKA NAVIGERINGSHJALPMEDEL

5.1. LF/MF-pejl

P& en konsol vid akterkant av fackverksmasten och i
hojd med fyrbensmastens toppbrygga mirkes ett fast

ramsystem f&ér radiogoniometeranliggning (se fig 1-3 och
5-6) .

Ramdiametern har midtts till ca 1200 mm,

6. IGENKANNINGSANLAGGNINGAR

6.1. Frigeantenner

Blott en frdgeantenn for IK har observerats, nidmligen
den i mom 2.1.1. omndmnda, som &r kombinerad med en av

primdrstrdlarna for 10 cm-radarn HEAD NET C.

En IK- fréigesignal har iakttagits fridn KRIVAK, sannolikt
hirrdrande frdn HEAD NET C,

6.2. Svarsantenner

En IK-svarsantenn av typ HIGH POLE B &r monterad pd

fackverksmastens topp.

7. TELEMOTMEDEL OCH SIGNALSPANING

T7.1. Radarvarning

KRIVAK saknar WATCH DOG-anlidggning. P4 fyrbensmastens
toppbrygga mdrkes diremot tvenne boxar av ndgot olika

storlek for okint indamil.

P& bryggvingar utgiende frdn bryggkomplexects Oversta
del, tvidrs fyrbensmasten, mirkes tvd forhdllandevis
ldga radomer, en om styrbord och en om babord, som for-
modas inrymma telemotmedel, eventuellt radarvarnare.

Radomernas diameter har mitts till ca 600mm.
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[:.2._Bignalspaning

Hogt placerad pd en konsol vid akterkani av fackverks—
masten mirkes en rundstrilande bredbandig antenn typ

POP ART, som ldmpar sig for s8vil radiosignalspaning som
samband, Detaljbeskrivning Gver denna antenn har ldmnats
i "Rapport Over fototolkning och vardering av teleteknisk
utrustning m m pd sovjetiska antiubdtskryssare av MOSKVA-
klass", cktober 1969, vlad 652-64.




